DreameBot L20 Ultra

Robot sprzgtajacy [
Instrukcja obstugi i SN

Ilustracje wniniejszej instrukcji maja charakter pogladowy. Nalezy zapozna¢ sie z rzeczywistym produktem. D R E A M E



Przed uzyciem
y

1. Podtgcz do gniazdka elektrycznego
Wtéz przewdd zasilajgcy do stacji bazowej i podtgcz go do gniazdka.

2= Umiesc stacje bazowg w mozliwie najbardziej otwartym miejscu z
dobrym sygnatem Wi-Fi.

Pewnie wetknij przewdd zasilania,
az lampka sygnalizacyjna statusu
stacji bazowej zapali sie na kolor o|: Wt.

biaty ciggty. & O: WYt.

2. Umiesc stacje bazowgq i zainstaluj ptytke przedtuzajacg jej pochylni
Usun wszelkie obiekty, ktére sg blizsze stacji bazowej niz 1,5 m od przodu i 5 cm
od kazdego z jej bokéw. Nastepnie zainstaluj ptytke przedtuzajgcg rampy stacji

WMWM‘WI

Uwaga: Aby zapobiec powstawaniu plam z wody na drewnianych podtogach
lub dywanach, zaleca sie umieszczenie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych
lub marmurze.

Otwory montazowe uchwytu na o

3. Usuwanie oston

Usun dwie nalepki z przodu i z tytu robota, opus¢ w dot jego pokrywe, aby
wyjg€ pasek ochronny.

4. Wtagcz robot i zainstaluj szczotke boczng oraz zespét
mopa

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przyciskd)w robocie, aby go wtaczyc.

Zainstaluj szczotke boczng i zespét mopa na miejscu.

Klips szczotki bocznej o

Szczotka boczna

o Zespot
podktadke mopa espot mopa

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

Przed uzyciem

5. Podtagcz robot do stacji bazowej

Umies¢ robot w stacji bazowej z zespotem mopa zwréconym do tarki.
Gdy robot pomyslnie potaczy sie ze stacjg bazowa, ustyszysz sygnat
dzwiekowy.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przez jego pierwszym
uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie
akumulatora recznie potgcz go ze stacjg bazowq i natadu;.

6. Instalowanie butli z roztworem do czyszczenia

Zdejmij zatyczke butli ze srodkiem do czyszczenia i odedrzyj dwie uszczelki
na butelce, jak na rysunku. Otworz gérng pokrywe stacji bazowej i zainstaluj
butle wzdtuz szczeliny na miejscu. Srodek czyszczacy bedzie dodawany
automatycznie podczas pracy.

Uwaga: Nie dodawaj zadnej innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany
roztwor czyszczacy, w przeciwnym razie skutkiem moze by¢ niewtasciwe
dziatanie stacji bazowej.

7. Dodaj wode do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode z podstawy i napetnij go czystg wodg
az do linii wskazujgcej maksymalng ilos¢ wody. Nastepnie zamontuj
zbiornik z powrotem w podstawie.

Uwaga: Nie nalezy napetnia¢ zbiornika gorgcg wodg, w przeciwnym razie
zbiornik na czystg wode moze zostac¢ zdeformowany.



taczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome 2. Dodaj urzagdzenie

Otworz aplikacje Dreamehome, kliknij " @" w prawym gérnym narozniku,
zeskanuj ten sam kod QR na robocie ponownie, aby dodac urzgdzenie. Stosuj
sie do instrukcji, aby ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Skanuj kod QR na robocie lub wyszukaj "Dreamehome" w sklepie
aplikacji, aby jg pobrac¢ i zainstalowac.

Uwaga: Jezeli chcesz resetowac Wi-Fi, powtdrz krok 2 i nastepnie stosuj sie
do instrukgji, aby ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

o Wskaznik Wi-Fi

- Miga powoli: podtgczanie
- Miga szybko: taczenie

- Wt.: potgczone

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiera¢ od instrukgcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji. w027 - w027 -

Uzytkowanie

Wtgczanie/wytaczanie

Wcisénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk OF aby wtaczy¢

robot. Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies¢ robot
na stacji bazowej, powinien on wtgczy¢ sie automatycznie i rozpoczg¢
tadowanie. Aby wytgczyc robot, odsun go od stacji bazowej i wcisnij
przycisk (1) , przytrzymaj przez 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Po skonfigurowaniu sieci po raz pierwszy, postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape, a robot rozpocznie mapowanie
bez czyszczenia. Proces mapowania zostanie zakonczony, gdy robot
powrdci do stacji, @ mapa zostanie zapisana automatycznie.

Wstrzymayj / Uspij

Gdy robot pracuje, nacisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Jezeli robot pauzuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w tryb
uspienia. Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij dowolny
przycisk w robocie lub stacji bazowej badz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Uwaga:

- Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie
czuwania.

- Jesli robot zostanie wstrzymany i umieszczony na stacji
bazowej, biezgcy proces czyszczenia zostanie zakoriczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powrdéci
do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokoriczone zadania.

Uwaga: aby uzy¢ te funkcje, otworz jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadza¢

Gdy jest ustawiony tryb Nie przeszkadzac, robot nie bedzie mogt wznowic
czyszczenia, a wskaznik zasilania zgasnie. Tryb Nie przeszkadzac jest
domyslnie wytgczony. Mozna uzy¢ aplikacji, aby wtaczy¢ tryb Nie przeszkadzaé
lub zmienic¢ okres jego trwania. Domyslnie okres trybu Nie przeszkadzac to
22:00-8:00.

Uwaga:

- Planowe zadania czyszczenia bedg wykonywane jak zwykle podczas okresu
DND.

- Robot wznowi czyszczenie w miejscu, w ktérym je przerwat, po uptywie
okresu Nie przeszkadzac.

Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest w stanie gotowosci, nacisnij krétko przycisk [, aby wtaczyc
tryb Czyszczenia punktowego. W tym trybie robot wyczysci kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokét siebie i powrdéci do punktu wyjscia
po zakonczeniu Czyszczenia punktowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie mozna go wytgczy¢, nacisnij i
przytrzymaj przycisk (1) przez 10 sekund, aby wytaczy¢ go recznie. Nastepnie
nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk () przez 3 sekundy, aby wtaczy¢

robota.
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Uzytkowanie

Odkurzanie i mopowanie
Uwaga: Uzywajgc zespotu mopa po raz pierwszy robot wykonuje
domyslnie zadanie "Odkurzanie i mopowanie".

1. Start czyszczenia

Naciénij przycisk > na stacji bazowej lub (/) na robocie lub uzyj
aplikacji, aby robot rozpoczat ze stacji bazowej. Nastepnie robot
zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona zadanie na podstawie
utworzonej mapy.

>

O

Uwaga:

- Aby zapewni¢ tatwos¢ powrotu robota do stacji bazowej po czyszczeniu,
zaleca sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.

- Podktadki mopa zostang wyczyszczone przed rozpoczeciem mopowania
przez robota, prosze czekac.

- Podczas pracy roboa nie nalezy przesuw¢ stacji bazowej, zbiornika na
czystg wode, zbiornika na brudng wode ani wktadu myjacego.

2. Automatyczne mycie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie powracac do stacji bazowej,
aby wymy¢ écierki mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej uzycia okreslong w
aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni wodg zbiornik robota i ten
wznowi sprzgtanie.

Uwaga: Jezeli robot powraca do stacji bazowej w celu mycia $cierki mopa
podczas sprzatania, stacja automatycznie opréznia pojemnik na kurz.

Uzytkowanie

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz i mycie oraz
suszenie Scierek mopa po ukonczeniu zadania "Odkurzanie i
mopowanie"

Gdy robot zakonczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji bazowej celem

tadowania, stacja automatycznie podejmie opréznianie pojemnika na kurz.

Nastepnie umyje i wysuszy scierki mopa.

Uwaga:

- Jezeli funkcja auto-oprézniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz z czestotliwoscia
ustawiong w aplikacji.

4. Czyszczenie zbiornika na brudng wode

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj pojemnik na uzywang wode, aby
zapobiec powstawaniu zapachu.

Odkurzanie i nastepnie mopowanie

W aplikacji wybierz "Mopowanie po odkurzaniu", a robot automatycznie
zdejmie zesp6t mopa w stacji bazowej, aby odkurza¢ podtoge. Z
zakonczeniem odkurzania robot powrdci do stacji bazowej, aby zainstalowac¢
zespot mopa, zas stacja automatycznie uruchomi opréznianie pojemnika na
kurz. Nastepnie robot rozpocznie mopowanie poprzez podniesienie szczotki
gtéwne;j.

Tylko odkurzanie
W aplikacji wybierz "Tylko odkurzanie", a robot automatycznie zdejmie
zespot mopa w stacji bazowej i rozpocznie odkurzanie.

Tylko mopowanie

W aplikacji wybierz "Tylko mopowanie" i robot automatycznie sprawdzi, czy
zespot mopa jest zainstalowany w stacji bazowej. Jesli nie, robot zainstaluje
zespo6t mopa i rozpocznie mopowanie po podniesieniu szczotki gtownej.



Dzienna konserwacja

L ..
Czesci

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, nalezy czyscic robot oraz jego akcesoria w oparciu o dane z ponizszych tabeli lub danych w aplikacji.

Czesc

Czestotliwosc

Czestotliwosc

Czesc

Czestotliwosc

Czestotliwosc

Szczotka boczna

Uchwyt podktadki mopa

Filtr pojemnika na kurz

Co 2 tygodnie

konserwacji wymiany
Zbiornik na brudng wode Po kazdym uzyciu
/
Zbiornik na czystg wode
. Co6do12
Szczotka gtéwna miesiecy

Co 3 do 6 miesiecy

/

Co 3 do 6 miesiecy

Wktad myjacy

Obszar sygnalizacji stacji bazowej

Styki tadowania stacji bazowej

Automatyczne odpowietrzniki
stacji bazowej

Czujnik laserowy LDS

Styki tadowania robota

Samooprézniajgcy otwor
wentylacyjny robota

Wlot automatycznego
uzupetniania wody w robocie

Co miesigc

Uwaga: Czestotliwos¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania robota. W

przypadku szczegolnych okolicznosci, czesci powinny zosta¢ wymienione.

konserwacji wymiany
Laserowe czujniki liniowe
Czujnik optyczny S|
Lampki LED napetnienia
Czujnik krawedziowy o
Co miesigc
Zderzak
Kotko wielokierunkowe
Czujnik dywanu /
Czujniki upadku
Dot robota
Zalecane do
Czyszczenie wlotu do czys§cz?n|fa PO
. usunieciu srodka
dodawania roztworu
czyszczacego
(butelka)
W - -
Pojemnik na kurz yezysclt wrazie
potrzeby
Worek na kurz 6-8 tygodni
/
Co1do3
Podktadka mopa miesiecy

Dzienna konserwacja

Wktad myjacy

1. Wcisnij przycisk@ , aby spowodowac¢ opuszczenie stacji bazowej przez

robot.

2. Wyjmij tarke i wyptucz jg czystg wodga.

3. Wcisnij i przytrzymaj przycisk Q na 3 sekundy, aby doda¢ wode na
dole stacji bazowej. Nastepnie uzyj dotgczone narzedzie czyszczgce do
czyszczenia.
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4. Wcisnij i przytrzymaj przycisk Q na 3 sekundy, aby wypompowac zuzytg wode
na dole stacji bazowej, wysusz miekkg i suchg Sciereczke, nastepnie wtdz tarke na
powrat.




Dzienna konserwacja
!

Worek na kurz

1. Odblokuj pokrywe zbiornika na kurz i zdejmij ja.

oz

Uwaga: Pociggniecie na zewngtrz za uchwyt uszczelni worek na kurz,
aby zapobiec przypadkowemu wypadaniu worka oraz $mieci.

3. Usun kurz i zanieczyszczenia z filtra za pomocg suchej szmatki.

4. Zainstaluj nowy worek na kurz. Zainstaluj z powrotem pokrywe zbiornika
na kurz i zablokuj ja.

Dzienna konserwacja

Zbiornik na brudng wode Szczotka gtéwna

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otworz jego pokrywe i wylej brudng 1. Nacisnij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdja¢ ostone szczotki i
wode. wyjmij szczotke z robota.

2. Czystg wodg wyptucz zbiornik uzywanej wody wykorzystujgc
dostarczone narzedzie do czyszczenie Sciany wewnetrznej zbiornika.

2. Wyciggnij pokrywy szczotek na obu koncach szczotki, jak przedstawiono
na rysunku. Zastosuj dostarczone narzedzie, aby usung¢ wtosy splatane na
szczotce. Ponownie zatdz pokrywy szczotki na obu jej koncach, a nastepnie
samg szczotke. Wcisnij ostone szczotki, aby jg zablokowaé na miejscu.

Uwaga: Kula ptywakowa w zbiorniku na brudng wode jest czescig

ruchomga. Podczas czyszczenia nie nalezy stosowac zbyt duzej sity, aby jej
nie uszkodzic.




Dzienna konserwacja
!

Szczotka boczna i Uchwyt podktadki mopa
Wyjmij i umyj szczotke boczng i uchwyt podktadki mopa.

Uwaga:
- Narzedziem typu matego srubokretu oddziel o$ od opony kétka

wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity.

- Wyptucz kétko wielokieru niowe pod biezgcg wodg i zatdz z powrotem

po catkowitym wysuszeniu.

Pojemnik na kurz

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby zdjg¢ pojemnik na kurz.

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz i opréznij go, jak przedstawiono na

Dzienna konserwacja

Filtr

1. Zdemontuj filtr i postukaj w niego lekko.

Uwaga: Nie nalezy prébowac czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed

\/ a v
®
» A

v

ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
- Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.

Czujniki robota i styki tadowania

Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekkg i suchg éciereczkg, jak
przedstawiono na rysunku ponizej.

o Czujnik optyczny SI

o Laserowe czujniki liniowe

o Lampki LED napetnienia

o Czujnik laserowy LDS
o Czujnik krawedziowy

o Zderzak

o Styki tadowania

o Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra sciereczka moze uszkodzi¢ wrazliwe elementy w robocie i stacji
bazowej. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej szmatki.



Dzienna konserwacja
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Styki tadowania
Styki tadowania i obszar sygnalizacji stacji bazowej nalezy czysci¢ miekka,
suchg sciereczka.

Samooproézniajgce otwory wentylacyjne

Wyczys¢ otwory wentylacyjne robota i stacji bazowej za pomocg
miekkiej, suchej sciereczki.

Podktadka mopa
Wyjmij podktadke mopa z uchwytu podktadki mopa, aby jg wymienic.

Czyszczenie wlotu do dodawania roztworu

Jezeli wlot dodawania roztworu czyszczgcego jest brudny, wytrzyj go miekkg i
suchg sciereczka.

Akumulator

Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sie, ze
akumulator pozostaje dobrze natadowany do codziennego uzytku, aby
utrzymac jego optymalng wydajnosc.

Rozwigzywanie problemow

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wtacza sie.

Poziom natadowania akmulatora jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprobuj ponownie.
Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzgdzenia w temperaturze
pomiedzy 32 °F (0° C) a 104 °F (40° C).

Robot nie taduje sie

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania. Upewnij sie, ze oba konce przewodu zasilajgcego sg prawidtowo
podtgczone.

Styki pomiedzy stykami tadowania na stacji bazowej i robocie jest staby. Nalezy wyczyscic¢ styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma ciata obcego.jesli jest, nalezy je usungac.

Robot nie tgczy sie z Wi-Fi.

Hasto sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Upewnij sie, ze hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi jest prawidtowe.
Robot nie obstuguje potaczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, ze robot jest podtaczony do potgczenia Wi-Fi 2,4 GHz.
Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, Zze robot znajduje sie w obszarze o dobrym zasiegu sieci Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Nalezy wytgczyc¢ i ponownie wtgczy¢ aplikacje, a nastepnie
sprébowac ponownie zgodnie z instrukcjami.

Robot nie moze odnalez¢ i

powrdcic do stacji bazowej.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot nie jest na niej. Potgcz stacje bazowg z
zasilaniem lub umies¢ robot na stacji celem tadowania.

Wokoét stacji bazowej znajduje sie zbyt wiele przeszkod. Umies¢ stacje bazowg w bardziej przestronnym miejscu.
Przeniesienie robota moze spowodowac przepozycjonowanie, a w przypadku niepowodzenia przepozycjonowania
robot ponownie utworzy mape. Jesli robot znajduje sie zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie
automatycznie do niej powrdcic. W takim przypadku konieczne bedzie reczne umieszczenie robota na stacji
bazowej.

Wytrzyj obszar sygnalizacji na stacji bazowej, aby usungc kurz lub zanieczyszczenia.




Rozwigzywanie problemow
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Problem

Rozwigzanie

Rozwigzywanie problemow

Robot utknat przed stacjg
bazowa i nie moze do niej
powrdcic.

Usun wszelkie przeszkody w obrebie 5 cm od lewej lub prawej strony bgdz 1,5 m przed stacjg bazowg, aby zapobiec
zablokowaniu sie robota.

Droga powrotu do tadowania jest zablokowana, np. drzwi sg zamkniete.

Robot moze sie slizgag, jesli podtoga przed stacjg bazowa jest nadmiernie mokra. W takim przypadku nalezy usungc¢
nadmiar wody przed ponowng prébg.

Zaleca sie przeniesienie stacji bazowej w inne miejsce i ponowng prébe.

Problem

Rozwigzanie

Robot omija pomieszczenia,
ktére majg zostac
wyczyszczone.

Nalezy upewnic¢ sie, ze drzwi do pomieszczen, ktére majg by¢ wyczyszczone, sg otwarte.

Nalezy sprawdzi¢, czy przy drzwiach pomieszczenia znajduje sie prég wyzszy niz 2 cm. Robot nie moze pokonywac
wysokich progéw lub stopni.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub $liskie, powodujg poslizg robota i nienormalng
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie wytacza sie.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. Zaleca sie odsuniecie robota od stacji bazowej, a nastepnie
wecisniecie i przytrzymanie przycisku(/)na 3 sekund, aby go wytaczy¢.

Jezeli robota nie daje sie wytgczy¢ przez wykonanie kroku 1, wcisnij i przytrzymaj przycisk(D)na 10 sekund, aby na
site wytgczyc robot. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Robot nie wznawia
czyszczenia po
natadowaniu.

Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie "Nie przeszkadzac", co uniemozliwi mu wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznowi czyszczenia po recznym powrocie do stacji bazowej celem tadowania, co obejmuje reczne
umieszczenie robota na stacji bazowej lub wystanie go do tadowania przez aplikacje, stacje bazowg lub sam robot.

Robot wolno sie taduje.

Petne natadowanie robota zajmuje okoto 4,5 godzin, gdy jego akumulator jest staby.

Jesli robot pracuje w temperaturach spoza podanego zakresu, predkosc tadowania zostanie
automatycznie spowolniona, aby wydtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora.

Styki tadowania na robocie oraz na podstawie mogg by¢ zabrudzone. Nalezy przetrze¢ je suchg szmatka.

Stacja nie moze
automatycznie oproznic
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody na automatycznych odpowietrznikach
robota, stacji bazowej lub pojemniku na kurz. W takim przypadku usun na czas zablokowang czesc.

Hatas wzrasta podczas
pracy robota.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczys¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mogt zostac¢ uchwycony przez szczotke gtoéwng lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie
twarde przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Przetgcz tryb ssania na Standardowy lub Cichy.

Poziom wody w podstawie
myjacej jest nieprawidtowy.

Nalezy wyja¢ podstawe myjacqa i sprawdzi¢, czy odptyw brudnej wody jest zatkany i w razie koniecznosci oczyscic go.

Delikatnie nacisnij zbiornik na brudng wode, aby upewnic sie, ze jest on prawidtowo zamontowany.

Sprawdz, czy uszczelka zbiornika na brudng wode nie jest poluzowana lub nieprawidtowo zamontowana. Jesli tak,
zresetuj jg recznie. Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazowe;.

Sprawdz roztwor czyszczacy. Nie dodawaj innego cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwor czyszczgacy.

Robot nie porusza sie po
wyznaczonej trasie.

Przedmioty takie jak przewody zasilajgce i kapcie powinny by¢ uporzgdkowane przed uzyciem robota.

Praca na mokrych powierzchniach powoduje élizganie sie kota gtéwnego. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc
przed uzyciem robota.

Wytrzyj czujniki lasera liniowego i czujnik wizualny Al w robocie czystg, miekka i suchg sciereczkg, aby utrzymac je w
czystosci i wolne od przeszkéd.

Uchwyt podktadki mopa jest
nienormalnie podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakies$ ciata obce, po czym uruchom robot ponownie.

Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Pod zbiornikiem czystej
wody lub wokot uszczelki
jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika czystej wody w rurze pod zbiornikiem lub wokét uszczelki moze pozostawac nieco wody.
To jest normalne. Wytrzyj suchg Sciereczkg.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami poprzez https://global.dreametech.com



Dane techniczne

Robot
Model RLX41CE
Czas tadowania Ok. 4,5 godzin
Napiecie znamionowe 14,4 V=
Moc znamionowa 75 W

Czestotliwosc¢ operagji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc
wyjsciowa

<20 dBm

Stacja bazowa

Model RCXE2
Wejscie 220-240 V~ 50-60 Hz
Wyjscie 20V=2A
Moc,z'nfam!onowa (podczas 1000 W
oprézniania kurzu)
M )
oc znam'lonowa (podczas 55 W
czyszczenia)
M i d
oc znamionowa (podczas 80w

tadowania i suszenia)

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie powinno znajdowac
sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

Uwaga: Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje
wartos¢ mocy podczas catego okresu tadowania.

Utylizacja i wyjmowanie akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla
srodowiska. Przed utylizacjg nalezy upewnic sie, ze akumulator zostat wyjety
przez wykwali ikowanych technikéw i zutylizowany w odpowiednim punkcie
recyklingu.

= akumulatora musi by¢ wyjety z urzgdzenia przed jego ztomowaniem;

- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od
zasilania;

- akumulator nalezy zutylizowa¢ w bezpieczny sposéb.

UWAGA:

« Przed wyjeciem akumulatora nalezy odtaczy¢ zasilanie i maksymalnie
wyczerpac akumulator.

- Niepotrzebne akumulatory nalezy zutylizowa¢ w odpowiednim punkcie
recyklingu.

« Nie nalezy wystawia¢ na dziatanie wysokiej temperatury, aby unikng¢
ryzyka wybuchu.

« Z powodu niewtasciwych warunkéw z akumulatora moze zostac
wydostac sie ciecz. Jesli dojdzie do kontaktu ciata z cieczg, nalezy optukac
dane miejsce pod wodg i zasiegng¢ pomocy medycznej.

Instrukcja demontazu
1. Odwrdéc robota, uzyj odpowiedniego narzedzia do odkrecenia
srub znajdujgcych sie z tytu robota, a nastepnie zdejmij pokrywe.

2. Odtgcz zaciski pomiedzy akumulatorem a ptytg gtéwng, aby wyja¢
akumulator.
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Ochrona $Srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidérce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla $rodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony $rodowiska
dotyczacymi usuwania odpadéw. Szczegdtowe informacje na ten temat
mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w
ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong S$rodowiska, okres$lajacych
zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wiasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi, nalezy
regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmienno$¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku
wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjac
kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej
konserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci
moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie
ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Srodki ostroznosci

1. Przed przystgpieniem do tadowania sprawdz, czy styki urzadzenia sg czyste.

2. Nigdy nie pozostawiaj urzadzenia podczas uzytkowania i tadowania bez nadzoru.
3. Zadbaj o to, aby w sytuacji awaryjnej méc szybko odtgczy¢ urzadzenie od Zrédta
zasilania.

4. Nigdy nie wystawiaj urzadzenia na dziatanie wysokiej temperatury.

5. kaduj urzadzenie w miejscu suchym i dobrze wentylowanym z dala od materia-
tow tatwopalnych, zachowaj wolng przestrzer min. Tm od innych obiektéw.

6. Nigdy nie zakrywaj urzadzenia podczas tadowania.

7. Nigdy nie uzywaj zasilacza, stacji tadowania, kabli itp. bez rekomendacji i atestu
producenta.

8. Zadbaj o swoje mienie, urzadzenie wyposazone jest w ogniwa, ktére s3 trudne
do ugaszenia, wyposaz sie w ptachte gasnicza.

Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.

Adres: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No. 6975
Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone,
Chiny

Produkt:Robot sprzgtajgcy Dreame L20 Ultra

Czestotliwos$¢ radiowa: 2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <20 dBm

Wyréb jest zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE
z dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw
cztonkow-skich dotyczgcych udostepniania na rynku urzgdzen radiowych i
uchylajgcg dyrek-tywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowej:
https://files.innpro.pl/Dreame

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /
producenta dostepne na stronie internetowej
https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie réznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada
urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V lub
15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzadzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.
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